OPIS TECHNICZNY

(do kosztorysu inwestorskiego)

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

1.Zakres robot
Tematem niniejszego pracowania jest oéwietlenie drogi gminnej nr.24 w obrebie wsi Wola Krobowska
Oéwietlenie, o ktdrym mowa jest w pierwszej czgsci odgatezieniem istniejacego obwodu oswietleniowego
realizowanym na nowych konstrukcjach wsporczych betonowych i strunobetonowych wspélnie z istniejaca
linia teletechniczng wzdhuz drogi gminnej nr.24. W drugiej czesci z istniejacego obwodu NN wyprowadzony
jest niezalezny obw6d o$wietleniowy na nowych konstrukejach nosnych takze wzdtuz drogi gminnej
Diugosé projektowanej linii NN 1099mb AsXSn2x25 na stupach P-10, K10/10 i K10/6.

2.Przewidywane stanowiska oswietleniowe
Na projektowanych konstrukcjach wsporczych oprawy Philips SGS 102 z lampa SONT+100W szt 27.
Wszystkie wysiegniki ocynkowane, mocowane ponad glowicg konstrukeji nognej LNN; diugosé wysiggni-
ka L=2m
Stupy posadowié wg opracowanego PT z uwzglednieniem zmian w miejscach wskazanych przez Inwes-
tora.

3. Sposob ochrony od porazen
Jako sposdb ochrony od porazen przyjgto szybkie wylaczenie w ukladzie TN-C.
W tym celu nalezy wszystkie czgsci metalowe urzadzen elekiroenergetycznych nie bedace w normal-
nych warunkach pracy pod napigciem potaczy¢ z przewodem PEN projektowanej linii napowietrznej.



