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1. Zagadnienia ogolne.

1.1. Wprowadzenie.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robétazanych z zagospodarowaniem
fragmentu dziatki w miejscowsci Mirowicach na terenie wiejskim oldla nas¢pujace
wymagania w zakresie:

» wihasciwosci materiatow

» sposobu i jakéci wykonania robot

» odbioru prawidtowéci wykonania rob6t zgodnych z zaeniami projektowymi.

1.2. Podstawa opracowania

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbimbo6t opracowana zostata na
podstawie:

* projektu

* przedmiaru robot

* wizji lokalnej w terenie

* uzgodnié z Zamawiacym.

1.3.  Wymagania ogolne dotycgce realizacji robot.

Realizacja robo6t zwzanych z niniejszinwestycy musi zawsze odpowiadlavszystkim
przepisom techniczno — budowlanym oraz prawnymamedealizacji zadania
inwestycyjnego, zaréwno dotygzych caldci inwestycji, jaki i samych technologii
wykonywania robot.

Szczegodlna uwagnalery zwrdcie na przepisy dotyeze bezpiecasstwa i higieny pracy,
ochronysrodowiska oraz ochrony przeciwjarowe;.

Wykonawca na wiasny koszt zobagany jest do przestrzegania obamvijacych przepiséw
oraz wymogow wtadz samai@owych i administracyjnych.

1.4. Wymagania ogolne dotyegce przepisow prawa budowlanego.

Wykonywanie robét, zgodnie z wymogami Prawa Budow{o naley do podstawowych
obowiazkdw Wykonawcy.

1.5. Dokumentacja projektowa.

Wykonawca robét , przed przekazaniem dokumentacjedlizacji, winien sprawdgi
dokumentagj techniczno — projektoav pod wzgédem maliwosci technicznych realizacji
zadania zgodnie z przepisami BHP, stosowaniem malieri urzadzen zgodnych ze
specyfikacy techniczia dokumentaciji projektowe.

1.6. Zmiany rozwigzan projektowych i materiatowych.

Wszelkie zmiany i odgpstwa od dokumentacji techniczno — projektowejasgnym wypadku
nie mog@ powodowa obnizenia wartdci jakasciowych, zmniejszenia trwasoi
eksploatacyjnej, zwkszenia kosztéw eksploatacji oraz zmian funkcjoyetin
zaprojektowanych rozwzan projektowych.
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W trakcie realizacji zadania inwestycyjnego nie ukqrza si wprowadzenia zmian poza

nastpujacymi przypadkami:

e gdy wyrdb zostat wycofany z obrotu i stosowaniawddwvnictwie

» gdy zaprojektowane roze#anie posiada istotne wady i stwarza béminie zagrgenie
dla zdrowia izycia wytkownikow

Decyzje o wprowadzonych zmianach winny loppkonane wyicznie na gimie i

zaakceptowane przez Inwestora oraz projektantalprmeowej dokumentacji projektowe;j.

1.7. Dokumentacja projektowa, polskie normy i ine przepisy oraz wymagania.

Inwestycja winna spetnéavymagania okrdone w:

» dokumentacji techniczno — projektowej

* przepisach techniczno — budowlanych ( Prawo Budaosv)a

* Polskich Normach

» aprobatach technicznych i innych dokumentach nagoyah wprowadzanie wyrobéw do
obrotu i stosowania w budownictwie

1.8. Odbidr robot.

Podstaw odbioru robét bdzie:

* pisemne zgtoszenie Wykonawcy o terminie planowareagaczenia robot

» dokumentacja powykonawcza

e posiadanie certyfikatdw uprawnage do oznaczania wyrobu znakiem bezpiasiea
tzw. certyfikaty bezpieczestwa B na urzdzenia zabawowe

* aprobaty techniczne i inne dokumenty norgnajwprowadzanie wyrobow do obrotu i
stosowania w budownictwie

» uporadkowanie terenu realizacji zadania

1.9. Potwierdzenie dokonania pozytywnego odbioru robot.

Inwestor na pisemny wniosekgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego
zakaczenia robaot, ustala termin odbiorunkowego robét i zwotuje komigj
odbiorovy.

W sktad komisji wchodgprzedstawiciele Inwestoraztkownika i Wykonawcy.
Komisja po dokonaniu pozytywnego odbioru gpdza protokot odbioru kaécowego
robot i podpisuje go.

Protokét odbioru kicowego robét stanowi podstawo rozliczenia robot i
wystawienia faktury VAT za zakozone i odebrane roboty.

2. Roboty ziemne.

2.1. Wskgp.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\ymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t ziemnych wykonywanychkaznie.

2.2. Materiat:
e Ziemia urodzajna

2.3. Sprzti maszyny:



Lopaty, szpadle, grabki

* Taczka

2.4, Transport:

Samochod samowytadowczy
e Samochdd skrzyniowy

2.5. Wykonanie, zakres robat:

W celu wykonania robo6t zgodnie z projektergaspodarowania terenu w Mirowice na terenie
wiejskim naley wykona nastpujace roboty ziemne:
* nawiezienie i rozplantowanie piasku gretidl5 cm w miejsca monia howych uradzen
zabawowych celem wyréwnania terenu :
Powierzchnia zagospodarowania placem zabaw dlaidz@&80m2.

- powierzchnia piasku — 381m2

- powierzchnia kostki pod altar- 56m2
- powierzchnia trawnika — 120m2

- powierzchnia kory — 123m2

2.6. Odbiér materiatow.

Odbiér piasku przy dostawie na teren zadania ingggtego bezpgrednio przed
roztadunkiem na placu.

2.7. Odbiér robot.

Odbior kaicowy — rob6t, na podstawie dokumentacji projekiavpezepisow zwazanych,
odbiera komisja powotana przez Inwestora na podstagtoszenia Wykonawcy robét .

3. Roboty montaowe.

3.1. Wsep.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgymagania dotycice wykonania i odbioru
robét zwiazanych z wykonaniem robot montavych uradzer zabawowych, rekreacyjnych i
uzupetniagcych elementéw malej architektury.

3.2. Materiat:
Plac zabaw dla dzieci — wdzenia:

W ramach urzdzex zabawowych powstanie:

* Drewniany zestaw sprawémowy z drabinlg dwustron, przeplotna linowo pionowa,
drabira poziony skasna, drazkami gimnastycznymi.
Elementy zestawu:
- drazek poziomy (2 szt.)
- drabina pozioma skoa (1 szt.)
- przeplotnia linowa dia (1 szt.)
- drabina podwadjna typu A (1 szt.)



» Zestaw drewniany sprawgmowy dla dzieci.

Elementy systemu:

- wieza czworolgtna z dachem, podest wys.
- wejscie po trapie wys. 100cm

- zjezdzalnia wys. 100cm

- scianka wspinaczkowa wys. 100cm

- pomost prosty z klockami

- rura straacka

* Sprzynowiec - bujak
-wielk@¢ urzadzenia: 90x30x50cm
-strefa bezpiecastwa: @225cm

» Pomost z belk zapewnia wspomaganie koordynacji ruchowej u dziec
-wymiary urzdzenia: 100 x 300cm
-strefa bezpiec#stwa: 300 x 600cm

» Hustawka podwdjna z dwoma siedziskami

-wymiary urzdzenia: 162 x 300cm
-strefa bezpiec#stwa: 960 x 560cm
-wysokeé¢ catkowita: 200cm

» Hustawka wagowa
-wymiary urzdzenia: 300 x 27,5cm
-strefa bezpiecastwa: 5,00 x 2,50 m

» Karuzela tarczowa czteroramienna.

-wymiary urgdzenia: @ 150cm
-strefa bezpiecastwa: @550cm

* Mtynek
-wymiary 70x50cm
-strefa bezpieczstwa 270x250cm

W ramach wyposaenia dodatkowego przewidujeesi

e Altana drewniana szeiokatna
- wymiar 300cm.

*tawki proste bez oparcia: siedzisko drewniane lstev drewna iglastego w kolorze
mahoniowym, konstrukcja drewniana.

-wymiary: 170x40cm

-Wysokai¢: 40cm



» Kosze namieci kosz; obudowa; drewniane elementy

srednica: 30cm
pojemnd¢ wiadra: 30l
WYSOKG¢: 75cm

* Tablica informacyjna z regulaminem

-WYSOKG¢: 190cm
-wymiary tablicy: 70 x 50 cm
Uwaga !

Na placu zabaw winien zost@umieszczony regulamin placu zabaw jako piktogram maficzny
I opisowy.

3.3. Sprzti maszyny:

* Lopaty, kilofy, tomy, grabki
» Poziomice,

*  Miotki

* Klucze specjalistyczne

*  Wiertarki i wkretarki

» Ubijaki

* Taczka

3.4. Transport:
e Samochdd skrzyniowy
» Samochdd samowytadowczy

3.5. Wykonanie i zakres robot.

Urzadzenia zamontowazgodnie z projektem zagospodarowania terenu .
Montazu dokon& z uwzgkdnieniem stref Ziytkowania i bezpieczestwa.

Miejsce prac montawych zabezpieczyprzed maliwoscia przebywania na obszarze
prowadzenia rob6t 0os6b niepowotanych.

Montazu urzadzen dokonywa niezwitocznie po dostarczeniu na miejsce zabudowy.
Podczas prac stosowaig do instrukcji montau danego urgzenia.

3.6. Odbiér materiatow.

Nalezy sprawdz:
e Zgodna¢ ilosciowa i jakasciowa dostarczonych ugglzen z wytycznymi projektu
e Zgodna¢ danych techniczny elementow sktadowych, catycladmen badz gotowych
wyrobéw, z dokumentagjprojektows, a w szczegolriei zastosowane przekroje,
srednice i grubéci scianek elementow sktadowych

* Zgodna¢ kolorystyki uradzen oraz wykonanie powtok malarskich i zabezpieczenia
a/k.

4. Odbior koncowy robot.




Odbior kacowy — roboty odbiera komisja powotana przez Inaesha podstawie
dokumentaciji projektowej i przepisow zwanych.

Odbiér kaicowy — roboty, na podstawie dokumentacji projelkdpi przepiséw zwizanych
odbiera komisja powotana przez Inwestora na zgfuaa&/'ykonawcy robot.

Inwestor na pisemny wniosekgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego
zakaczenia robét ustala termin odbioruskowego robot i zwotuje komisj
odbiorow.

W sktad komisji wchodgprzedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.

Komisja ma obowizek sprawdzenia:

» zgodndci zrealizowania zadania z dokumenigajojektows ( bez zmian )

* zachowania stref bezpieg=twa montowanych ugdzen

* przestrzegania zaleténstrukcji montau poszczegoélnych ugdzen

» certyfikatow uprawniajcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpiéstea B tzw.
certyfikaty bezpieczestwa, atestow i deklaracji zgodiwo na zastosowane wyroby i
urzadzenia

* posiadania aprobat technicznych i innych dokument@msmupacych wprowadzanie
wyrobéw do obrotu i stosowania w budownictwie

* czy nasipito uporadkowanie terenu realizacji zadania

» czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowadt zniszczé mienia i terenu w
granicach placu budowy

Komisja po dokonaniu pozytywnego odbioru gpdza protoko6t odbioru kécowego
roboét i podpisuje go.

Protokot ten stanowi podstawo rozliczenia robét i wystawienia faktury VAT za
zakaczone i odebrane roboty

Po sporadzeniu i podpisaniu bezusterkowego protokétu odblaxicowego robot
komisja dopuszcza przedmiotowy teren gigikowania.



