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1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt

zwigzanych z instalacja systemu ESOK na obiekcie WODNIK przy ul. Drogowcéw 12 w
Grojcu.

1.2, Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét wymienionych w
pkt 1.1.

Zakres robot obejmuje:

utozenie przewodow instalacyjnych;

montaz czytnikdw systemu ESOK;

montaz bramek kotowrotkowych, bramek uchylnych, wygrodzen,
elektrozaczepéw;

montaz szafek basenowych z HPL wraz ze sterowaniem elektronicznym;
uruchomienie urzadzen i systemu.

1.3. Cel opracowania

STWIOR stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Zakres tematow objetych STWIOR

wymagania wykonawcze;
wymagania materiatowe;
technologia wykonania;
sprzet i transport;

zakres robot;

nadzér i odbidr robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za:

jakos$¢ wykonania roboét i ich zgodnos$é¢ z projektem, niniejszym dokumentem i
wskazaniami Inspektora Nadzoru;

sposéb prowadzenia instalacji systemu ESOK - zgodny z obowigzujgcymi
normami i przepisami;



e przestrzeganie przepisow BHP oraz bezpieczenstwa ruchu.

2. Wymagania dotyczace materiatow

2.1. Wymagania ogolne

Zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i DN przewidujq
posiadanie zaswiadczenia o ich jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez
producenta w taki dokument.

2.2, Stosowane materiaty

Przy budowie systemu ESOK nalezy stosowac¢ materiaty zgodnie z Projektem oraz
STWIOR.

2.3. Przewody i prowadzenie przewodow
Wszystkie przewody systemu ESOK uktadaé¢ w nastepujacy sposéb:

e natynkowo - w pomieszczeniach gdzie wystepuje sufit podwieszany (w
pomieszczeniach miedzystropowych) oraz w pomieszczeniach, gdzie nie bedg

prowadzone prace remontowe - budowlane.
e podtynkowo - w pomieszczeniach, gdzie bedq prowadzone roboty budowlano-

remontowe (recepcja).

2.4. Urzadzenia systemu ESOK

Dostarczony sprzet systemu ESOK musi zapewni¢ skuteczng kontrole ruchu Klienta po
obiekcie oraz by¢ dostosowany tak, aby uzupetniat funkcjonalno$¢ oprogramowania
ESOK (software).

2.4.1. Serwer ESOK

Przewiduje sie wykorzystanie serwera jako serwer bazy danych oprogramowania
ESOK.

Na serwerze przewiduje sie instalacje systemu operacyjnego Linux.

Minimalne wymagania o parametrach nie gorszych niz:

Typ obudowy serwera

Tower
Ilo$¢ zainstalowanych procesoréw 1 szt.
Maksymalna ilo$¢ procesorow 1 szt.




Typ zainstalowanego procesora Min Intel Xeon
/Quad-Core/

Kod procesora Min. E3-1220v2
Ilos¢ zainstalowanych dyskow 2 szt.
Maksymalna ilos¢ dyskow 4 szt.
Pojemnos$¢ zainstalowanego dysku e1TB
e1TB

Typ zainstalowanego dysku SATA
Pojemnos$c¢ zainstalowanej pamieci 8192 MB
Maksymalna pojemnos¢é pamieci 32768 MB
Rodzaj zainstalowanej pamieci DDR3

2.4.2. Zasilacz awaryjny serwera oraz komputera ESOK

Minimalne wymagania o parametrach nie gorszych niz:

Moc pozorna 1000 VA
Moc rzeczywista 600 Wat
Architektura UPSa line-interactive
Maks. czas przetaczenia na baterie 5 ms
2 x SCHUKO
Typ gniazda wejsciowego o2 x IEC320 C13
(10A)
Zimny start Tak
Uktad automatycznej regulacji napiecia (AVR) Tak
Sinus podczas pracy na baterii Tak
Porty komunikacji e USB




2.4.3. Zestaw komputerowy

Minimalne wymagania o parametrach nie gorszych niz:

Typ obudowy komputera Mini Tower
Ilo$¢ zainstalowanych procesoréw 1 szt.
Maksymalna ilo$¢ procesoréow 1 szt.

Typ zainstalowanego procesora

Intel Core i3

Kod procesora i3-4160
Ilos¢ zainstalowanych dyskow 1 szt.
Maksymalna ilo$¢ dyskow 2 szt.
Pojemnos$¢ zainstalowanego dysku 500 GB
Zainstalowane sterowniki dyskéw 4 x SATA
Pojemnos$¢ zainstalowanej pamieci 4096 MB
Rodzaj zainstalowanej pamieci DDR3
Ilo$¢ bankdw pamieci 4 szt.
Ilo$¢ wolnych bankéw pamieci 3 szt.
Producent chipsetu zainstalowanej ptyty gtéwnej Intel
Typ zainstalowanego chipsetu H81
Zintegrowana karta graficzna Tak
Intel

Graphics

Typ zintegrowanej karty graficznej Media
Accelerator

HD

Zintegrowana karta dzwiekowa Tak
Realtek

Typ zintegrowanej karty dzwiekowej

ALC261




Zintegrowana karta sieciowa

Tak

. . . . 10/100/1000

Typ zintegrowanej karty sieciowej Mbit/s
Microsoft

Windows 7

System operacyjny Professional
lub Windows

8

Szerokosc¢ 177 mm
Wysokos¢ 377 mm
Glebokos¢ 431 mm
Masa netto 9,3 kg
Gwarancja 3-

3-3 (3 lataw

Dodatkowe informacje o gwarancji miejscu
uzytkowania

sprzetu)

2.4.4. Monitor

Minimalne wymagania o parametrach nie gorszych niz:

Format ekranu monitora

panoramiczny

Przekatna ekranu 19,5 cali
Wielkos$¢ plamki 0,3 mm
Typ panela LCD TFT TN
Technologia podswietlenia LED
Matryca "btyszczaca" (glare) Nie

Zalecana rozdzielczos¢ obrazu

1600 x 900 pikseli

Czest. odswiezania przy zalecanej rozdzielczosci

60 Hz

Czestotliwos$¢ odchylania poziomego

24-94 kHz




Czestotliwo$¢ odchylenia pionowego 50-76 Hz
Czas reakcji matrycy 5ms
Jasnosc 200 cd/m2
Kontrast e 600:1

e 3000000:1
Kat widzenia poziomy 170 stopni
Kat widzenia pionowy 160 stopni
Liczba wyswietlanych koloréw 16,7 min
Kolor obudowy Czarny

2.4.5. Transpondery - identyfikatory (paski) o parametrach nie

gorszych niz:

Elementem przenoszenia informacji na obiekcie powinno by¢ niezawodne medium w
postaci transpondera o specyfikacji nie gorszej niz standard MIFARE. Standard ten
cechuje: unikalny numer seryjny transpondera, czestotliwo$¢ pracy na poziomie 13,56
MHz, zapisywalny EPROM o pojemnosci 1 kilobajta, szybki czas odczytu/zapisu nie
krotszy niz 100 kbit/s oraz antykolizyjnosc.

Transpondery powinny by¢é zamocowane w paskach basenowych, odpornych na
dziatanie silnej chemii basenowej. Elementy sktadowe paska: transponder, brelok z
grawerka numeru, pasek wraz ze sprzaczka.

2.4.6. Czytnik kasowy USB o0 parametrach nie gorszych niz:

Nalezy zastosowac czytnik RFID w standardzie MIFARE, podtaczany za pomocq
przewodu USB do komputera. Czytnik musi spetnia¢ wymagania software ESOK.

2.4.7. Czytnik transponderowy KD o parametrach nie gorszych niz:

Nalezy zastosowac czytnik RFID w standardzie MIFARE, z interfacem RS485. Czytnik
powinien by¢ montowany na $cianie w sposdb natynkowy na wysokosci 120cm.
Czytnik powinien mie¢ mozliwo$¢ nadania sygnatu dzwiekowego potwierdzajgcego
uprawnione przejscie. Powinien réwniez posiadac¢ diody sygnalizujgce stany: online,
zasilanie. Czytnik musi spetnia¢ wymagania software ESOK.



2.4.8. Czytnik transponderowy - bramkowy o parametrach nie

gorszych niz:

Nalezy zastosowac czytnik RFID w standardzie MIFARE, z interfacem RS485. Czytnik
powinien by¢ montowany w bramce, pod specjalng obudowg ochronng. Czytnik musi
spetnia¢ wymagania software ESOK.

2.4.9. Bramki elektromechaniczne - kolowrotkowe

Minimalne wymagania o parametrach nie gorszych niz:

Typ bramki kotowrotkowej Np. CAME

Zasilanie 230 A.C.

Zasilanie silnika 24 D.C.

Pobér pradu 2,5A

Wykonanie Stal nierdzewna AISI304

Opcje: Automatyczne wysprzeganie
w przypadku zaniku napiecia.
Wyswietlacz LED
prezentujacy kierunek
przejscia.
Specjalne wydzielone
miejsce do montazu
czytnikéw KD.

2.4.10. Bramki elektromechaniczne - uchylne

Minimalne wymagania o parametrach nie gorszych niz:

Typ bramki uchylnej Np. JEW2

Zasilanie 24 D.C.

Wykonanie Stal nierdzewna

Opcje: Automatyczne wysprzeganie w

przypadku zaniku napiecia.

3. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu,
powoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu
tych robdt,jak tez przy wykonywaniu czynnosci
transportu, zatadunku i wyfadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez

wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

ktéry nie

pomocniczych oraz w czasie



Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Projekcie, STWIOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem.

Montaz materiatdw i urzadzen systemu ESOK dokonaé przy uzyciu sprzetu
specjalistycznego do tego typu robot.

4. Wymagania dotyczace transportu

Srodki transportu musza spetnia¢ wymagania wynikajace z obowigzujacych przepiséw,
jak rowniez zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikow drég oraz pracownikdéw na terenie
placu budowy. Ponadto muszg zapewni¢ dostarczenie materiatdw gwarantujace
utrzymanie wymaganej jakosci. Liczba sSrodkdw transportu powinna gwarantowac
prowadzenie robdét zgodnie z zasadami okreslonymi w Projekcie, STWIiOR i
wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
producenta.

5. Wykonanie robot

Wykonawca zapewni tad i porzadek w miejscu wykonywania robdt oraz zabezpieczy
wyposazenie obiektu i innych pomieszczen, w ktérych beda prowadzone roboty, przed
ich zniszczeniem. Po zakonczeniu robdét Wykonawca doprowadzi miejsce ich
wykonywania do stanu pierwotnego.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z
zastosowaniem wifasciwych materiatéw. Przed utozeniem przewoddw systemu

ESOK wykonac trasowanie uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz

bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Ewentualne uszkodzenia istniejgcych instalacji,

zwlaszcza instalacji bezpieczenstwa, nalezy niezwiocznie zgtosi¢ Inspektorowi
Nadzoru, ktory okresli sposéb ich naprawy.

Trasa kablowa powinna by¢ prosta, umozliwiajgca konserwacje i rozbudowe. Trasy
powinny by¢ prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i
uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji systemu ESOK oraz sprzet i
urzgdzenia powinny by¢ zamocowane do poditoza w sposdb trwaty, uwzgledniajacy
warunki lokalne i technologiczne.

Wszystkie przejscia do czytnikdéw i urzgdzen ESOK przez Sciany, stropy itp. powinny
by¢ chronione przed uszkodzeniami i uszczelnione.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone
przed wszelkimi oddziatywaniami oraz warunkami otoczenia i srodowiska, na ktoére
mogg by¢ narazone. W przypadku koniecznosci natychmiastowego wytgczenia
zasilania urzadzen systemu ESOK nalezy uzy¢ urzadzenia wytaczajacego. Powinno ono
by¢ tatwo dostepne i odpowiednio oznaczone. Zasilanie sieciowe systemu ESOK
wykonac¢ jako jednofazowe 230V 50Hz. Do obwodu zasilajgcego urzadzenia systemu
ESOK nie podtgczac innych odbiornikdw energii elektrycznej.
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Podfgczenie opraw oswietleniowych znajdujacych sie w hallu kasowym (recepcji) nie
jest przedmiotem tego opracowania i powinno by¢ zlecone firmie wykonujacej
instalacje oswietlenia na obiekcie.

6. Przepisy BHP

W czasie prowadzenia robdt nalezy przestrzega¢ przepiséw BHP i p. poz. odnosnie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu instalacji systemu ESOK.

7. Kontrola jakosci robot.

7.1. Ogodlne zasady kontroli

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzenie wykonania rob6t w zakresie ich zgodnosci z
Projektem, STWIOR i instrukcjami Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest
do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z czestotliwoscig
okreslong w niniejszej STWIOR i zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét
przy budowie systemu ESOK. Wykonawca ma obowigzek wykonania badan na budowie
w celu wskazania Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatow i
realizowanych robdét z Projektem i STWIOR.

Materiaty posiadajgce atest producenta, stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z
warunkami podanymi w STWIiOR, mogg by¢ dopuszczone do uzycia przez Inspektora
Nadzoru bez badan. Przed przystgpieniem przez Wykonawce do badania nalezy
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badan.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na piSmie jego wyniki do akceptacji
Inspektora Nadzoru. Wykonawca pisemnie powiadamia Inspektora Nadzoru o
zakonczeniu kazdej roboty zanikowej, ktéra moze kontynuowac dopiero po jej
sprawdzeniu i odebraniu.

7.2, Szczegotowa kontrola systemu ESOK
Kontrola jakosci systemu ESOK obejmuje:

e zgodnos¢ zastosowanych materiatdw z projektem i STWIOR;

e zgodnos¢ wykonanej instalacji z Projektem i STWIOR;

e probe dziatania systemu ESOK poprzez symulacje przejs¢ Klienta przez
wszystkie strefy obiektu;

sprawdzenie poprawnosci potgczenia urzadzen;

sprawdzenie komunikacji pomiedzy kazdym czytnikiem systemu a serwerem;
sprawdzenie komunikacji na linii transponder - czytnik;

sprawdzenie prawidtowosci zamontowania urzadzen;

sprawdzenie jakosci wykonania robot remontowych w hallu obiektu
sprawdzenie jakosci wykonania szafek basenowych;

sprawdzenie komunikacji pomiedzy zamkami szafkowymi, sterownikami

szafkowymi a systemem ESOK;
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8. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane, kiedy wszystkie czynnosci sprawdzajace zgodnosc
wykonanych robét z Projektem i STWIOR przyniosty wynik pozytywny.

Organem dokonujacym i poswiadczajgcym odbidor moze by¢ komisja w sktadzie:

e przedstawiciel Inwestora;
e Inspektor Nadzoru;

e przedstawiciel Projektanta;
e przedstawiciel Wykonawcy.

Dokumenty, ktére Wykonawca powinien przedstawi¢ w celu przeprowadzenia procesu
odbioru robot:

dokumentacje powykonawczg;

protokoty z ogledzin i badan systemu ESOK;

protokoty odbioréw robdét zanikowych;

certyfikaty i deklaracje na uzyte materiaty i wyroby;

karty katalogowe (techniczne) uzytych materiatow i wyrobow;
instrukcje obstugi urzadzen (jezeli dotyczy).
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